Prof. Dr. Alfred Toth
Objektabhangigkeit bei dyadischen Subzeichenpaaren

1. Wahrend die Subrelationen der kleinen semiotischen Matrix tiber der Prim-

zeichenrelation P = (1, 2, 3)

1 2 3

1 1.1 1.2 1.3
2 2.1 2.2 2.3

3 3.1 3.2 3.3
die Form
S =<xy>

mit X, y € P haben, haben die Subzeichen der von Bense (1975, S. 105)
eingefiihrten grofden semiotischen Matrix

M I Q 1 =
Qu il |5 12 fLe 13)1c 21 (17 22 Sy 23|Rh 34 |Di 3.2 far 3.3

[QulOuDu J0u-Lr |ou-Le [Qudc |Ou-Tr |Ou-Sy |owan [Ou-Di |ou-ar
W0 2 143 11 2 2241 23 31 (11 3210 33

5 -GQu |5i-5 1Si-Le |5 Ao (S -In |50 -5y |5i-Rn |5 =00 |Si-a
12 10 N2 12 112 13 [12 21 12 22 1.2 23|42 31 [12 32 17 33

Lefle-Qu |Le-5: JLe-le |le-Ic |Le<In Le-Sy | Le-Ah [Le-0i |Le-Ar
1300 (atz a3 2z (wma2hazalia s has 13 313

Ef. r-.-I:u_[-:-é- Ic-Le fIe-le Jle<Inm (Ic-5y |[c-Rh |Te-0i |lc-ar
L1200 121 12 (20 13 |21 21|20 2220 232190 2132 |71 2

o In{In-0u [In=5i |In-Le |In=Ie |in-In fIn-Sy [In=Rk [-00 |Tn-ar
22|22 2212 2213 |22 2o f22 22 l22 23 |22 a0 22132 |22133

S |Sv-0u |Sv-50 |Sp-Le [Sy-Io [Sy<ln Sy-Sy |Sy-Rh |Sy-Di |Sy-Ar
232311 (3312 (2303 (2329 (23 22 |23 23|23 30 2332 2330

R [Rn-Qu [fm-Si |-y [Rh-lc [Ae-In [Ah-gy [Rb-Rh [RRDi [RRoar
134 19 (34 12 |3 w3 3 2 o 42 |31 23 |31 31 31 32 |31 13

Do D -G |0y -5i 0x-Le [Di-Tc |O-In |3i -Sy |3i-Rh [0i-00 |Di-ar
4032 14 |32 12 (3213 32 20 |32 22 (a2 23|12 3 |z az |azas

Ar |ArOy Ar-5i (Ar-Le Jar-lc [ardn (se-Sy larfih [ar-Di Jae-ar
33033 11 3312 13313 133 29 (3022 |23 23 33 13 (3323 Ja3 2

die Form

T=<<wx>, <y.z.>>.



2. Nun hatten wir in Toth (2015) gezeigt, daf die Subrelationen S wie folgt als
orientiert-objektabhingige Paarrelationen definiert werden kénnen

(1) = 1"ol> @)= 20601 @Bl= 3ol
(12) = 120 (22)= 20620 (32 = 3-o2°
(13) & 13- (23)= 2203 (33)= 3-o3-

Wenn wir also Art von Definition fiir die Subrelationen T verwenden wollen,
so ergibt sich, da es sich bei den T um Paare aus S

T=SXxS=<xy>

handelt, eine zusatzliche Objektabhdngigkeit durch die beiden moglichen
Abbildungen

f: <WX> - <y.z>
. <wx> « <y.z>.

Da allerdings weder triadische noch trichotomische Ordnungsrestriktionen
zwischen x und y bestehen, so kann es sich sowohl bei f als auch bei f1 nur um
0-seitige Objektabhangigkeit handelt, d.h. es kommen alle drei Orientationen
vor

<w.x> - <y.z>
<W.X> & <y.z>
<W.X> « <y.Z>,

wobei innerhalb von T die Orientation — gilt gdw. wenn x = 1 oder x = 2 ist,
die Orientation « gilt gdw. y = 3 ist, und aufderhalb dieser beiden Bedin-
gungen 2-seitige Orientation gilt.
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